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การสร้างอากาศยานไร้คนขับปีกตรึงลดต้นทุนเพือ่บินถ่ายภาพทางอากาศ 

The Construction of a Fixed-Wing UAV for Cost Saving 
in Taking Aerial Photographs 
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บทคัดย่อ 
 อากาศยานไร้คนขับ (UAV) เป็นยานพาหนะทางอากาศขนาดเล็กที่ไม่มีนักบินประจําอยู่เครื่อง 
ควบคุมด้วยระบบอัตโนมัติ มีลักษณะขนาดและรูปร่างที่หลาก สามารถออกแบบเพ่ือใช้งานให้เหมาะสม
กับภารกิจ วัตถุประสงค์เพ่ือศึกษาวิธีการออกแบบและสร้างอากาศยานไร้คนขับแบบปีกตรึง เพ่ือบิน
ถ่ายภาพทางอากาศแบบอัตโนมัติ โดยใช้หลักการออกแบบยึดทรงของ Skywalker  ใช้วัสดุสําหรับการ
สร้างเคร่ืองเป็นโฟมและคาร์บอนไฟเบอร์ เพ่ือลดนํ้าหนักของอากาศยาน ติดต้ังอุปกรณ์ควบคุมการบิน
แบบอัตโนมัติ ArduPilot Mega 2.6 (APM 2.6) Telemetry และเคร่ืองรับสัญญาณจีพีเอส โดยเช่ือม
สัญญาณควบคุมเข้ากับคอมพิวเตอร์ผ่านอุปกรณ์ส่งสัญญาณTelemetry เพ่ือควบคุมจากระยะไกล การ
บินทดสอบอากาศยานไร้คนขับด้วยโหมดการบินทั้งหมดหกแบบประกอบด้วย Manual, Fly by y A, 
Loiter, Auto Tune, Auto และ Return to Lunch เป็นการบังคับกําหนดแนวบินด้วยคอมพิวเตอร์
ควบคุม เมื่ออากาศยานสามารถบินแบบอัตโนมัติ จึงทําการติดต้ังกล้องคอมแพกต์ ย่ีห้อแคนนอนและ
ควบคุมการถ่ายภาพทางอากาศด้วยคลังโปรแกรม CHDK ผลลัพธ์เป็นอากาศยานไร้คนขับแบบปีกตรึงที่
สามารถบินได้ดี 
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